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Bloques del Programa

Ingeniero en Mecatrónica
Plan 2009

Mapa Curricular de la Carrera

Optativas

Algoritmos
computacionales

Manufactura Flexible

Control y

Automatización

Ciencias Básicas

Formación General

Práctica Profesional

Ciencias de la 
Ingeniería

Integridad 
Personal

3hc  5.62c

Química 
Básica  
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Mecánica 
General 
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Programación 
Estructurada 

I
3hc  5.62c

Cálculo I

5hc  9.37c

Metrología

3hp  5.62c

Vida 
Saludable

1hc  5.62c
2hp

Ingeniería 
de 

Materiales 
c/Lab

3hc  9.37c
2hl 

Estática y 
Dinámica 

del Cuerpo 
Rígido

5hc  9.37c

Programación 
Estructurada 

II
3hc  5.62c

Cálculo II 

5hc  9.37c

Álgebra 
Lineal 

5hc  9.37c

Probabilidad 
y 

Estadística

5hc  9.37c 

Bienestar 
Social

3hc  5.62c

Resistencia 
de 

Materiales      
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Procesos de 
Manufactura 

Básicos

3hp  5.62c

Cálculo III

5hc  9.37c

Diseño 
Asistido por 

Computadora 
I

2hp  3.75c

Electricidad 
y 

Magnetismo 
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Inglés 
Avanzado I

5hc  9.37c

Mecánica de 
Fluidos 
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Ecuaciones 
Diferenciales

3hc  5.62c

Métodos 
Numéricos 
Computacio

nales
3hc  5.62c

Circuitos 
Eléctricos I    

c /Lab
5hc  13.12c

2hl 

Inglés 
Avanzado II

5hc  9.37c

Diseño de 
Elementos 

de 
Máquinas

3hc  5.62c

Señales y 
Sistemas

5hc  9.37c

Sistemas 
Digitales     
c /Lab

5hc  13.12c
2hl 

Circuitos 
Eléctricos II 

c/Lab
3hc  9.37c

2hl 

Práctica 
Profesional II

3hp  5.62c 

Procesos de 
Manufactura 
Modernos       

c /Lab
3hc  9.37c

2hl

Máquinas 
Eléctricas      

c /Lab

3hc  9.37c
2hl

Teoría de 
Control I        
c /Lab

3hc  9.37c
2hl 

Sensores e 
Interfaces 

Electromecá
nicas

3hc  5.62c

Dispositivos 
Hidroneumá

ticos
3hp  5.62c

Cultura 
Emprended

ora

3hc  5.62c

Teoría de 
Control II       

c /Lab
3hc  9.37c

2hl 

Instrumenta
ción 

Analógica   
c /Lab

3hc  9.37c

2hl

Robótica 
Industrial       

c /Lab
3hc  9.37c

2hl 

Sistemas 
Electrónicos 
de Potencia 

c /Lab
3hc  9.37c

2hl

Desarrollo 
Emprendedor

3hc  5.62c

Control 
Industrial      

c /Lab
3hc  9.37c

2hl

Control 
Digital

3hc  5.62c

Telecomuni
caciones 
Aplicadas

3hc  5.62c

Optativa II

3hc  5.62c

Diseño de 
Sistemas 

Mecatrónicos 
I

3hc  5.62c

Electrónica 
Analógica       

c /Lab
3hc  9.37c

2hl 

Cinemática 
de Máquinas 

3hc  5.62c

Termodiná
mica Básica 

c /Lab
3hc  9.37c

2hl 

Microcontrol
adores

3hc  9.37c
2hl

Introducción 
a la 

Ingeniería

3hc  5.62c

Optativa I

3hc  5.62c

Vida 
Ambiental

3hc  5.62c

Instrumenta
ción y 
Redes 

Industriales
3hc  9.37c

2hl 

Práctica 
Profesional 

V

3hp  5.62c

Práctica 
Profesional 

IV

3hp  5.62c

Optativa IV

3hc  5.62c

Práctica 
Profesional 

III

3hp  5.62c

Optativa III

3hc  5.62c

Diseño 
Asistido por 

Computadora 
II con Práctica 
Profesional I
3hp  5.62c

Óptica y 
Física 

Moderna

3hc  5.62c
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Sistemas Electrónicos

Responsable de

Programa Educativo:

Dr. Adolfo Soto Cota

Edificio CAD

No. Cubículo 55

Campus Náinari

Tel. (644) 4109000

Ext.1755

Correo electrónico:

adolfo.soto@itson.edu.mx

mailto:adolfo.soto@itson.edu.mx


AV-200

AV-300

AV-400

AV-500

AV-600

AV-700

AV-800

AV-900

AV-1000AV-1100

AV-1200

AV-1300

AV-1400

AV-1500

AV-1600

- Tutorías (1er semestre)

- 45 horas Intercultural (a partir del 1er semestre)

- Servicio social: 500 horas (a partir del 5to semestre)

Requisitos de Egreso:

- Movilidad Estudiantil nacional o internacional 

(a partir del 5to semestre)

Opcional:


